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4 проектирование и расчет привода вращательного движения произвольной структуры в модуле APM DRIVE
ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ

Модуль APM Drive представляет собой __________________

_____________________________________________________________________________________________________________________. 
С помощью APM Drive можно получить ____________________

_______________________________________________________________________________________________________________________.

Этот редактор предназначен также для ввода исходных данных, необходимых для выполнения проектировочного расчета как привода в целом, так отдельных его элементов.

Эти примитивы редактора можно условно разделить на три группы:

• ________________________________________
• ________________________________________
• ________________________________________
	В группу подшипников качения включены следующие типы шариковых и роликовых подшипников:
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	В группу передач отнесены передачи вращения следующих типов:
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	Группа вспомогательных элементов кинематических схем включает следующие элементы:
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ЦЕЛЬ РАБОТЫ

Научиться проектировать и рассчитывать привод произвольной структуры в модуле АРМ Drive.

ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

В качестве инструментов для расчета и проектирования привода используются такие модули Системы APM WinMachine как: ________

_________________________________________________________.
Упражнение 4.1 Расчет одноступенчатого редуктора

ВАРИАНТ __
Заданные параметры:

Передача: _________________
Зацепления: _______________
Тип расчета: _______________
Основные данные
	Режим работы
	

	Термообработка:

	- шестерня
	

	- колесо
	

	Крепление шестерни на валу
	

	Нереверсивная передача

	Момент на выходе, Н·м
	

	Частота вращения на выходе, об./мин.
	

	Передаточное число
	

	Требуемый ресурс, час
	

	Число зацеплений:

	- шестерня
	

	- колесо
	

	Твердость поверхности зубьев HRC:

	- шестерня
	

	- колесо
	

	Стандартное межосевое расстояние


                                Подшипники: радиальные шариковые
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Результаты расчета зубчатой цилиндрической косозубой передачи  внешнего зацепления одноступенчатого редуктора
Основная геометрия
	Описание
	Символ
	Шестерня
	Колесо
	Единицы

	Межосевое расстояние
	аw
	
	мм

	Модуль
	m
	
	мм

	Угол наклона зубьев
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	град

	Делительный диаметр
	d
	
	
	мм

	Основной диаметр
	db
	
	
	мм

	Начальный диаметр
	dw
	
	
	мм

	Диаметр вершин зубьев
	dа
	
	
	мм

	Диаметр впадин
	df
	
	
	мм

	Коэффициент смещения
	х
	
	
	-

	Высота зубьев
	h
	
	
	мм

	Ширина зубчатого венца
	bw
	
	
	мм

	Число зубьев
	z
	
	
	-
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